fNovinka

special
handling

VYKON A UNIVERZALNOST

Vozik QX20P je novy vysoko univerzélny elektricky paletovy vozik vyrobeny PRAMAC-om.
Vdaka jeho skladacej plogine moZe hyf pouZity v Gzkych priestoroch alebo na stredne
dlhé vzdialenosti s vynikajiicou fransportnou rychlosfou (8km/h).Pevnd konstrukcia,
technolégia motora SEM* a brzdovy systém s obnovou energie s iba niektoré

priklady najmodernejSej fechnolégie vozika.

Motory

« (Oba motory - tak zdvihovy motor (2,2kW) ako aj trakény motar
(2kW) sti 24V. Vertikalne uloZenie umoZiiuje lah3i pristup ku
vnitornym €astiam, zmen3enie rozmerov a naméhania kablov.
Oddeleny pohon (SEM] garantuje maximalnu rychlost 8 km/h s
alebo bez nakladu, kym MOSFET tranzistor je vyuZivany na
regulaciu pohonu a umoZiuje lahkd a progresivnu kontrolu.

» Ked je vozik v maximélnej zdvihovej vyske mikro spinat prerusi
dodavku energie do trakéného motora, a tak zniZuje spotrebu

*Separately Excited Motors -
motor vyuZivajuci DC technoldgiu

energie z hatérie.

LyZiny a riadenie fiahla

« Konce lyZin s vyrobené z ocelového
odliatku a obsahujd 1 najazdové / 4
vyjazdové kolieska. Konce lyZin st
privarené na 8 mm hrubé lyZiny, ktoré
maji dalSiu vnitornd vystuhu.

o Vdaka systému riadenia tiahla méa
material vacsiu pevnost, z dévodu
vyuZivania fahu a nie tlaku.
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Kalieska 4
o Velké (priemer 230x75mm) a vykanné (2kW) V4
motorové kolieska st vybavené technoldgiou | 4
SEM.
 Dve nastavitelné kolieska umoZiuji lahky
pohyb aj na zhorSenom povrchu. Kolieska
taktieZ poskytuji dobri stabilitu vozika.
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EGA43600000 EGA23600000 EGA44600000 EGA24600000 =
=
1150x550 1000x550 1150x680 1000x680 E(
NOSNOST Q Nominélny néklad Kg 2000 2000 2000 2000 §
TAZISKO C Vzdialenost mm 600 600 600 600 &
SYSTEM RIADENIA Bez plosiny / 5 plosinou typ . . . . E
ROZMERY g
ZDVIH h3 Celkovy zdvih mm 200 200 200 200 =
he Volny zdvih mm 115 115 115 115
DLZKA | Dizka lyzin mm 1150 1000 1150 1000
nXs1 Sirka lyzin x hribka mm 170x55 170x55 170x55 170x55
L Celkova dizka (sklopend/vysunuta plogina) mm 1772/2107 1622/1957 1772/2107 1622/1957
ROZMERY L2 Dizka riadiacej jednotky (sklopend/vysunutd plogina) ~ mm 622/357 622/957 622/957 622/957
B Sirka mm 716 716 716 716
Pracovnd Sirka mm 550 550 680 680
POLOMER OTAZANIA Wa (sklopena/vysunutd plogina) mm 1617/1944 1467/1794 1617/1944 1467/1794
SKLADOVACI PREJAZD Ast 800x1200 (sklopend/vysunuta plogina) mm 2022/2357 1872/2207 2022/2357 1872/2207
VYKONOVE PARAMETRE
RYCHLOST Preprava s/bez nakladu (sklopend/vysunutd plosina) ~ Km/h 6/6 (8/8) 6/6 (8/8) 6/6 (8/8) 6/6 (8/8)
Zdvihanie s/bez nékladu m/s 0,04/0,05 0,04/0,05 0,04/0,05 0,04/0,05
Skladanie s/bez nakladu m/s 0,05/0,04 0,05/0,04 0,05/0,04 0,05/0,04 <
MAX. SKLON PODLAHY s/bez nakladu % 8/20 8/20 8/20 8/20 §
HMOTNOSTI S
CISTA HMOTNOST s batériou 230Ah Kg 579 571 579 571 =
ZATAZENIE NAPRAV 5 nakladom (pod oje/pod lyZinami) Kg 1005/1574 81371758 1005/1574 81371758 E
Bez nakladu (pod oje/pod lyZinami) Kg 460/119 446/125 460/113 446/125 g
RAM =
KOLIESKA Pod oje/pod lyZinami Nr 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4 E
Pod oje/pod lyZinami typ P+P/P P+P/P P+P/P P+P/P =
PLASTE Rozmery riadiaceho kolesa mm @ 230x75 230x75 230x75 230x75
Rozmery stabilizatnych kolies mm @ 100x40 100x40 100x40 100x40
Rozmery kolies pod lyZinami mm 85x80 85x80 85x80 85x80
VZDIALENOSTI KOLIESOK Y Zadné / predné mm 1375 1225 1375 1225 =
X Predné / koniec lyZin mm 175 175 175 175 g
BRZDA Elektricka typ . . . . =
RIADENIE =
ELEKTRICKE MOTORY Riadiaci motor Kw 2,0 2,0 2,0 2,0 %
Zdvihovy motor Kw 2,0 2,0 2,2 2,2 E
RADENIE Elektrické typ . . . . =

P= Polyuretdn, M= Riadiace kolieska | Dostupné s dvojitymi kolieskami pod lyZinami a Vulkollan alebo vyrezanym diskom riadiaceho kolieska
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KD EYDO0DA00008 EY000A0000S |

TYP V-Ah 24-180 24-230 3

ZIvOTNOST h 3 8 =

HMOTNOST K 190 216 =
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KGD EY000ADD004 EYD0DAD00D4
KAD UK EYDO0DA000D5 EYDODAD0005

TYP V-A 24-30 24-40 @
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Vyrobca si vyhradzuje préavo zmeny parametrov bez predchadzajiceho upozornenia..
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