VYKON A KONTROLA

Séria LX pondka Siroky vyber prislusenstva pre profesionalne
hladanie kvality a pridanej hodnoty.

Voziky st navrhnuté tak, aby boli pouzitelné v profesionalnych
aplikaciach v skladovani a manipulacii. 54 vybavené mnohymi
Standardnymi prvkami a pripravené pre dalSie prislusenstvo ako
MOSFET tranzistor a SEM trakénym motorom.

Plodina

« Plosina je uzitotna na
preklenutie dIhich vzdialenosti
alebo pri inak sfaZenych
podmienkach.

Bocny otvor batérie

 Pre manipuldciu s batériou ndm
okrem odnatia vrchného krytu
poslaZi aj odnimatelny bogny
panel. V pripade vymeny batérie
je tato moZnosf na nezaplatenie.

DOSTUPNY S DVOJITYM OVLADANIM ZDVIHU
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

special
handling
solutions

pozri tabulku na str.48

Rukovaf a ovladace

« Velkorozmerny ovladaci
panel umoZiiuje presné
ovladanie rychlosti a
smeru.

e Indikator vybitia batérie a
potitadlo hodin chodu.

» Bezpetnostné tlatidlo a
klaksén umiestneny na
vrchnej strane riadidla.




k6D HD312000000 HD512000000 HD612000000 HOD712000000 | HD316000000 HD516000000 HD616000000 HD716000000
MODEL X 12/16 X 12/25 X 12/29 X 12/35 LX 16/16 X 16/25 1X 16/29 LX 16/35
NOSNOST Q Nominalny naklad Kg 1200 1200 1200 1200 1600 1600 1600 1600
TAZISKO C Vzdialenosf mm 600 600 600 600 600 600 600 600
SYSTEM RIADENIA Bez ploginy . . . . . . . .
ROZMERY
Z0VIH h3 Zdvih mm 1600 2500 2900 3500 1600 2500 2900 3500
he Volny zdvih mm 1510 - - - 1510 - - -
DLZKA | Dizka lyzin mm 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150 1150
nx51 Sirka lyzin x hriibka mm 150x70 150x70 150x70 150x70 170x70 170x70 170x70 170x70
ROZMERY L Celkova dizka (plogina sklopend/vysunuta) mm 1964 (2056/2467) 1991 (2083/2494)
L2 Dizka riadiacej jednotky (plogina sklopend/vysunuta) mm 809 (901/1312) 841 (933/1344)
B Sirka mm 850 850 850 850 850 850 850 850
h1 Minimélne rozmery mm 1965 1765 1965 2265 1965 1765 1965 2265
h4 Maximum rozmery mm 1965 2970 3370 3970 1965 2970 3370 3970
POLOMER OTACANIA ~ Wa (plosina sklopena/vysunuta) mm 1586 (1639/2096) 1649 (1702/2169)
SKLADOVACi PREJAZD  Ast 800x1200 (plozina sklopend/vysunuta) mm 2228 (2301/2712) 2241 (2314/2725)
VYKONOVE PARAMETRE
RYCHLOST Preprava s/hez nakladu km/h 5,5/6 5,5/6 5,5/6 5,5/6 5,5/6 5,5/6 5,5/6 5,5/6
Zdvihanie s/bez nakladu m/s 0,09/0,15 0,09/0,15 0,09/0,15 0,09/0,15 0,08/0,12  0,08/0,172 0,08/0,12  0,08/0,12
Skladanie s/hez nékladu m/s 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1 0,4/0,1
MAXIMALNY PREKONATELNY SVAH 5/bez nakladu % 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10
HMOTNOSTI
CISTA HMOTNOST s batériou 180 A kg 650 725 780 790 754 849 874 914
IATAZENIE NAPRAV 5 nakladom (pod oje/pod lyZinami) kg 618/1232  b666/1259  683/1267 709/1281  769/1585  810/1639 832/1642  B838/1676
Bez nékladu (pod oje/pod lyZinami) kg 445/205 493/232 510/240 536/254 506/248 570/279 592/282 598/316
RAM
KOLIESKA Pod oje / pod lyZinami Nr 2+1M/2 2+1M/2 2+1M/2 2+1M/2 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4 2+1M/4
Pod oje / pod lyZinami typ P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P P+G/P
PLASTE Rozmery riadiaceho kolieska mmp 250x76 250x76 250x76 250x76 250x101 250x101 250x101 250x101
Rozmery stabilizatnych kolies mmf 125x50 125x50 125x50 125x50 125x50 125x50 125x50 125x50
Rozmery kolies pod lyZinami mmf@ 82x70 82x70 82x70 82x70 82x70 82x70 82x70 82x70
VZDIALENOST KOLIESOK Y Zadné / predné mm 1363 1363 1363 1363 1429 1429 1429 1429
X Predné / koniec lyZin mm 3N EYAl 3N 3N 332 332 332 332
BRZDA Elektricka typ . . . . . . . .
ELEKTRICKE ZARIADENIA
ELEKTRICKE MOTORY Riadiaci mator kW 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2
Zdvihovy mator kW 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5
TACHOMETER Elektranicky typ . . . . . . . .

G=6uma, P=Polyuretan, M=Koliesko motora | Dostupny s vyrezavanym diskom riadiaceho kolieska

[ HZ000500001  KOD HY000AOO0D HYD00ADDOD1 HY0DDAODDO?
ovoyiovioAtzovew T V/An 24/180 /210 /315
KD HZ000500000  ZIVOTNOST h 6 8 10
'POLYURETANOVY DISK RIADIACEHO KOLIESKA ~ HMOTNOST K 200 215 285
KOD LX12 HZ000500002 —
KD LX16 Hz000500003  KOD EYDDOADDO04 HY0DDADDOOS HY0D0AOD003
KOD UK EYDDOADDOOS HYODDADDOOG HY000AD0004
TYP V/Ah 24/30 24/40 24/50

1385

800x1200

100

Vyrobca si vyhradzuje préavo zmeny parametrov bez predchéadzajiceho upozornenia..
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AJZOA 3A013Tvd IHILNTI
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