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Ruéné vedeny zakladaé

Specifikace pro primyslové voziky HWE100 HWE100S
1.1 | Vyrobce BT BT
1.2 | Model HWE100 HWE100S
o |13 |Pohon Elektricky Elektricky
£ |14 |Typoviagani Rugn& vedeny Rugn& vedeny
"g 1.5 | Jmenovita nosnost Q kg 1000 1000
= |16 \lyloZeni tézité nakladu ® mm | 600 600
1.8 | Vzdalenost od osy vidlicovych kol k €elu vidlic X mm | 805 800
1.9 | Rozvor kol y mm [ 1172 1210
2.1 | Provozni hmotnost vetné baterie kg 467 560
§ 2.2 | Max. osové zatizeni hnaciho kola/pomocného/vidlicového kola se jmen. zatézi kg 353/151/963 580/—/515
2.3 | Max. osové zatizeni hnaciho kola/pomocného/vidlicového kola bez jmen. zatéze kg 230/123/114 400/—/80
3.1 | Kolo hnaci/pomocné/vidlicové PU/PU/PU PU/PU/PU
3.2 | Rozmér kola, vidlicové mm | @250x60 @250x60
3.3 | Rozmér kola, hnaci mm | @85 @85
é 3.4 | Rozmér kola, pomocné mm | @100x40 -
3.5 | Kola, pocet vzadu/poCet vpredu (x=hnana kola) 2-1x/2 1x/2
3.6 | Rozchod vidlicovych kol b, |mm |480 480
3.7 | Rozchod pomocnych kol b, mm | 364 1000—1400
4.2 | Vyska, stozaru, min. h, mm | 1890 1890
44 | Zdvih h, mm | 1495 1500
Vyska zdvihu h, |mm |1580 1540
4.5 | VySka stozaru, max. h, mm | 2040 2040
4.9 | VySka fidici oje v fidici poloze, min./max. h, [mm |1300 1300
4.15 | Vyska spusténych vidlic h, |mm |85 40
4.19 | Celkova délka I, mm | 1530 1680
,an,' 4.20 | Délka voziku bez upinaci desky l, mm | 530 530
g 4.21 | Sitka $asi b,/b, | mm | 700 "/— 700/1100—1500
4.22 | Rozméry vidlice sle/l | mm | 60/180/800,1000,1150 40/100/1150
4.25 | Sitka pres vidlice b, mm | 536/550/685 250—800
4.26 | Vzdalenost mezi podpérnymi rameny b, mm | — 900—1300
4.27 | Sitka podptného ramene b, [mm |— 100
4.32 | Svétla vyska, stfed rozvoru m, mm |26 26
4.34 | Sitka uliky pro palety 800x1200 podélné A, mm | 2100 2130
4.35 | Polomér otaceni W, mm | 1340 1365
o |91 Rychlost pojezdu s/bez nakladu km/h |4,3/5,4 4,3/5,4
:-g 5.2 | Rychlost zdvihu s/bez nakladu m/s | 0,12/0,22 0,10/0,19
'E |53 |Rychlost spousténi s/bez nakladu m/s |0,15/0,14 0,15/0,14
g 5.8 | Maximalni stoupavost s/bez nakladu % 5/102 5/102
% 1510 |Provozni brzda Elektromagneticka Elektromagneticka
- 6.1 | Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min. kw105 0,5
E S |62 | Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 15% kw14 1,4
E g 6.4 | Napéti baterie, jmenovita kapacita K, VIAh | 2x12/63 2x12/63
. 6.5 | Hmotnost baterie kg 2x23 2x23
E 8.1 Typ ovladani pohonu Tranzistorové, plynulé Tranzistorove, plynulé
& |84 | Uroven hluku v Grovni ucha fidiée podle EN 12 053 dB(A) | 66 66

1) Pro b5 = 685 mm, je Sigka Sasi 790 mm.
2) Méfeno na zékladé podnikovych standardd.

\lykon a rozméry voziku predstavuiji jmenovité hodnoty, které se mohou liSit v ramci toleranci.
Vlyrobce si vyhrazuje pravo zmény nepodstatnych parametr(i bez pfedchoziho upozornéni.




Rozmeéry stozaru

Model HWE100 HWE100S
h,, Vyska zdvihu (h,,+h,) mm | 1580 2000 1540 1960
h, Zdvih mm | 1495 1915 1500 1920
h, VySka stoZaru, min. mm | 1890 2310 1890 2310
h, Vyska stozéru, max. mm |[— — 2040 2460
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VlIastnosti voziku:

» Kompaktni a snadné manévrovani
* Bezudrzbové baterie

* Inteligentni vestavina nabijeéka
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